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Serie AZ
Controlador Compatible EtherNet/IP™

Los controladores de la Serie AZ incluyen ahora comunicaciones
EtherNet/IP para una solucién de controlador y motor con sensor
mecanico absoluto sin bateria.

Alimentacion Alimentacion
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Ethen\et/IP

Comunicaciones EtherNet/IP

La serie de motores AZ se puede afadir facilmente a una red EtherNet/IP existente.
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i visite nuestra pagina web.



Familia Serie AZ para Motion Control con EtherNet/IP

Control sencillo de la Serie AZ mediante conexion al maestro EtherNet/IP con un cable Ethernet estandar.
Cableado rapido y facil.

Ethen\et/IP Controlador
Maestro

Control de - Configurar y ejecutar movimientos
Motor desde - Ajuste de diferentes parametros
la Red - Chequeo de detalles de alarma

- Cableado con el componente maestro
Alster Cableado consolidado mediante cable

Serie AZ Sencillo estandar EtherNet.
Controlador compatible EtherNet/IP - Reduccion de errores de cableado y

skLa imagen muestra un controlador tiempo de instalacion.
con alimentacion CA.

Motores y Actuadores Lineales y Rotatorios Serie AZ
@ Los productos mostrados abajo son ejemplos representativos.

Alimentacion CA/CC

Serie AZ Actuadores Rotatorios Huecos Actuadores Rotatorios de Actuadores de tipo Cilindro,
Serie DGII equipados con Corredera EAS Serie EAC
la Serie AZ equipados con la Serie AZ equipados con la Serie AZ

Alimentaciéon CA Alimentacién CC

Cilindros Eléctricos Compactos Cilindros Eléctricos Compactos Pinza Eléctrica

Sistemas Pifién-Cremallera N
Serie DR Serie DRS2 Serie EH

Serie L equipados con la Serie AZ

@Archivo EDS
Se ha preparado un archivo EDS permitiendo que los productos EtherNet/IP compatibles se utilicen de una forma sencilla. El archivo EDS
se puede descargar de la pagina web de Oriental Motor.



Alimentaciéon CA
B Configuracion del Sistema

@Controlador Serie AZ compatible con EtherNet/IP
Ejemplo de configuracion del sistema de control con E/S del controlador de la Serie AZ compatible con EtherNet/IP utilizando
comunicaciones EtherNet/IP. Motor, controlador y set de cables de conexion estandar o robéticos se piden por separado.

@ Necesario para el funcionamiento
O Accesorio opcional

O Cable de Alimentacion Control CC
Alimentacion

fro o=k @ Controlador
24 Vce —

(para Control) l
@ Motor
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Alimentacion CA
(Alimentacion Principal)
MEXEO2
Software de Configuracion
D
@ El software de configuracion MEXEO2 se
puede descargar de la pagina web de
Oriental Motor.
OCable de Sefiales de E/S
Para control mediante E/S
Controlador
Maestro
Etheriet/IP
@ Los cables del motor y freno electromagnético no se pueden conectar directamente al controlador. Se necesita un cable de conexion para la conexion con el controlador.
BINombre del articulo BRango de productos
AZD - C E P Alimentacion Nombre del articulo
Monofasica 100-120 VCA AZD-AEP
I P
® @ @ Monofasica 200-240 VCA AZD-CEP
@ | Tipo de Controlador ~ AZD: Controlador Serie AZ .InCIU|d°
i i6 A: Monofasica 100-120 VCA Conector Manual de Funcionamiento
@ | Alimentacion C: Monofésica 200-240 VCA S
- - onector ud.
® | Tipo de Red EP: EtherNet/IP Conector CN1 (1ud.) T o
Conector CN7 (1 ud.) i
Palanca de cableado del conector (1 ud.)




B Especificaciones

@Especificaciones de Comunicacion

Estandar de Comunicacion

Comunicacion EtherNet/IP (Conforme a CT16)

ID del Fabricante

187: Oriental Motor Company

Tipo de Dispositivo

43: Dispositivo Genérico

Velocidad de Transmision

10/100 Mbps (Autonegotiation)

Modo de Comunicacién

Full duplex/Half duplex (Autonegotiation)

Especificaciones del cable

Cable de par trenzado apantallado (STP)
Cable directo/cruzado, Categoriia 5e o superior

Nidmero de Bytes utilizados

Output (Scanner — Driver) 40 bytes
Input (Driver — Scanner) 56 bytes

Comunicacion Implicita

Numero de conexiones 2

Tipo de conexion Exclusive Owner, Input Only
Ciclo de comuicacion (RPI) 1 hasta 3200 ms

Tipo de conexion (Scanner — Driver) Punto a Punto

Tipo de conexion (Driver — Scanner) Punto a Punto, Multidifusion
Data Trigger Ciclico

Comunicacion Explicita

Numero de conexiones 6
Tipo de conexion UCMM, Connection

Modo de configuracion de direccion IP

Interruptor de configuracion de direccion IP, Parametro, DHCP.

Topologias de Red

Estrella, Bus, Anillo (Device Level Ring)

@Especificaciones del Controlador

Nombre del Controlador

AZD-AEP AZD-CEP

e CE€

Voltaje de entrada

Monofésica 100-120 VAC -15 hasta +6% 50/60 Hz

Monofésica 200-240 VAC -15 hasta +6% 50/60 Hz

Alimentacion Principal  Corriente de

entrada™ Monofasica

AZMA46:2.7A, AZM48:2.7A, AZM66:3.8A,
AZM69:5.4A AZM98:55A, AZM911:6.4A,
DGB85:2.7A,DGM85:2.7A DGM130:3.8A,
DGM200:6.4A, LM2:3.8A, LM4:3.8A

AZMA46:1.7A, AZM48: 1.6 A, AZM66: 2.3 A,
AZM69:3.3A, AZM98:3.3A, AZM911:39A,
DGB85:1.7A,DGM85:1.7A, DGM130: 2.3 A,
DGM200:3.9A LM2:2.3A LM4: 2.3A

Voltaje de entrada 24VCC +5%*

Alimentacién Control

Corriente de entrada 0.25A (0.5 A

2 entradas, Optoacoplador

Frecuencia maxima de entrada de pulsos

Salida de scanner line driver: 1 MHz (50% ciclo de trabajo)

Salida de scanner colector abierto: 250 kHz (50% ciclo de trabajo)

Entrada de pulsos

Entradas de control 6 entradas, Optoacoplador

Interface

Salida de pulsos 2 salidas, Line driver

Salidas de control 6 salidas, Optoacoplador/Colector abierto

Sefal de entrada de apagado 2 entradas, Optoacoplador

Sefial de salida monitorizacion de apagado 1 salida, Optoacoplador/Colector abierto

Bus de comunicacion EtherNet/IP

1 Varia dependiendo del motor con el que se conecta.

%2 En caso de un motor con freno electromagnético, el valor es de 24 VCC 4% cuando la distancia entre motor y controlador se extiende hasta 20m utilizando un cable Oriental Motor.

%3 El valor entre paréntesis indica el valor para un motor con freno electromagnético. Para el motor AZM46 es de 0,33 A.

@Especificaciones Generales

Grado de Proteccion

IP10

Ambiente de Operacion

Temperatura ambiente: 0 a +55°C (sin congelacion)*

Humedad: 85% o menos (sin condensacion)

Altitud: Hasta 1000 m sobre el nivel del mar

Atmosfera: Sin gas corrosivo 0 polvo. El producto no se debe exponer directamente al agua, aceite u otros liquidos.

Condiciones de
Almacenamiento
Condiciones de transporte

Temperatura ambiente: —25 a +70°C (sin congelacion)

Humedad: 85% o menos (sin condensacion)

Altitud: Hasta 3000 m sobre el nivel del mar

Atmosfera: Sin gas corrosivo o polvo. El producto no se debe exponer directamente al agua, aceite u otros liquidos.

Resistencia del
Aislamiento

Aplicado un megéhmetro a 500 VCC en las siguientes localizaciones, la resistencia es de 100 MQ o més.
+ Entre el terminal de proteccion de tierra y el terminal de alimentacion principal.

- Entre el conector del encoder y el terminal de alimentacion principal.

- Entre el terminal de sefiales de entrada y el terminale de alimentacion principal.

Rigidez Dieléctrica

No se detectan anomalias cuando se aplican los voltajes especificados durante 1 min en las siguientes localizaciones.
- Entre el terminal de proteccion de tierra y el terminal de alimentacion principal. 1.5 kVAC 50/60 Hz

- Entre el conector del encoder y el terminal de alimentacion principal. 1.8 KVAC 50/60 Hz

- Entre el terminal de sefales de entrada y el terminal de alimentacion principal 1.8 kVAC 50/60 Hz

sk Utilizando un disipador de calor equivalente a una placa de aluminio de dimensiones de al menos 200x200 mm y 2 mm de espesor.

@ Al medir la resistencia del aislamiento o rigidez dieléctrica desconecte por favor el motor y controlador.
@ No deben realizarse estos ensayos en la parte del encoder absoluto del motor.



PDimensiones Unidades: mm
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Nombre del articulo [ka]
AZD-AEP, AZD-CEP 0.68
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@ Incluye
Conector Alimentacion Principal/Regeneracion (CN4)
Conector: 05JFAT-SAXGDK-H5.0 (J.S.T.)
Palanca de cableado del conector

Conector de Alimentacion 24V/Conexion Freno Electromagnético/Entrada de Regeneracion/Conector de interrupcion de potencia de sefiales de Entradas/Salidas (CN1)
Conector: DFMC1,5/7-ST-3,5-LR (Phoenix Contact)

Conector de Sefales de E/S (CN7)
Conector: DFMC1,5/12-ST-3,5 (Phoenix Contact)



Alimentaciéon CC

B Configuracion del Sistema

@Controlador Serie AZ compatible con EtherNet/IP Drive Profile
El motor, controlador y sets de cables de conexién estandar o roboéticos se piden por separado.

@ Necesario para el funcionamiento

O Accesorio Opcional O Cable para Alimentaci6n CG

Alimentacion o ok
24VGCC et

(para Control)

@ Motor @ Controlador
@ Set de Cables de Conexion
—
Para Encoder
N—
)J Para Motor —L —
Para Freno Electromagnético
<\L:I
O Cable para Alimentacion CC

Alimentacion 24/48 VCC o o=k _j

(Alimentacion Principal)

MEXEO2
Software de Configuracion

@ El software de configuracion MEXEQ?2 se
puede descargar de la pagina web
de Oriental Motor.

Cable USB

O Cable de Sefiales de Entradas/Salidas

Para control mediante Entradas/Salidas

Controlador
Maestro

Etheri'et/IP

@EI cable del motor y el cable del freno elctromagnético del motor no se pueden conectar directamente al controlador. Para la conexién con el controlador, utilice un cable de conexion.

PINombre del articulo Rango de productos
AZD - K EP Alimentacion Nombre de Producto
24/48 VCC AZD-KEP
® ® ®

@ | Tipo de Controlador AZD: Controlador Serie AZ .InCI u IdO
@ AlIimentaci(')n K: 24/48 VCC Conector Manual Funcionamiento
® | Tipo de Red EP: EtherNet/IP Conector N4 (

1ud)
Conector CN1 (1 ud.) 1 copia
Conector CN7 (1 ud.)




B Especificaciones

@Especificaciones de Comunicacion

Objeto

Descripcion

Estandar de Comunicacion

Comunicacion EtherNet/IP (Conforme a CT16)

ID del Fabricante

187: Oriental Motor Company

Tipo de Dispositivo

43: Dispositivo Genérico

Velocidad de Transmision

10/100 Mbps (Autonegotiation)

Modo de Comunicacion

Full duplex/Half duplex (Autonegotiation)

Especificaciones del cable

Cable de par trenzado apantallado (STP)
Cable directo/cruzado, Categoriia 5e o superior

, - Output (Scanner — Driver) 40 bytes
Namert B il
limero de Bytes utiizados Input (Driver — Scanner) 56 bytes
NUmero de conexiones 2

Tipo de conexion

Exclusive Owner, Listen Only, Input Only

Ciclo de comuicacion (RPI)

1 hasta 3200 ms

Comunicacion Implicita - — -
P Tipo de conexion (Scanner — Driver)

Punto a Punto

Tipo de conexion (Driver — Scanner)

Punto a Punto, Multidifusion

Data Trigger

Ciclico

Numero de conexiones

6

Comunicacion Explicita - =
Tipo de conexion

UCMM, Connection

Modo de configuracion de direccion IP

Interruptor de configuracion de direccion IP, Parametro, DHCP.

Topologias de Red

Estrella, Bus, Anillo (Device Level Ring)

@Especificaciones del Controlador

ce

Nombre del Controlador

AZD-KEP

Voltaje de Entrada

24\VDC +5%
48 VDC +5%

Alimentacion Principal
Corriente de Entrada*'

AZM14:0.4A AZM15:05A AZM24:1.6 A, AZM26:1.5A,
AZMA46:1.5A AZMAS8:2.1A, AZM66:3.3A, AZM69:3.1 A,
DGM60: 1.6 A, DGB85: 1.5A, DGM85:1.5A DGM130:3.3A,
DR28:1.3A, DRSM42:1.5A EH4:1.6A

Voltaje de Entrada

24VDC+5%"*

Alimentacion Control Corriente de Entrada

0.15A (0.4 A

Entrada de pulsos

2 entradas, Optoacoplador

Frecuencia maxima de entrada de pulsos

Line Driver: 1 MHz (50% ciclo de trabajo)
Colector abierto: 250 kHz (50% ciclo de trabajo)

Entradas de control

6 entradas, Optoacoplador

Interface
Salida de pulsos

2 salidas, Line driver

Salidas de control

6 salidas, Optoacoplador/Colector abierto

Sefial de entrada de apagado

2 entradas, Optoacoplador

Sefial de salida monitorizacién de apagado

1 salida, Optoacoplador/Colector abierto

Bus de comunicacion

EtherNet/IP

s Varfa dependiendo del motor con el que se conecta.

=2 En caso de un motor con freno electromagnético, el valor es de 24 VCC +4% cuando la distancia entre motor y controlador se extiende hasta 20 m utilizando un cable Oriental Motor.

=3 El valor dentro del paréntesis indica el valor para un motor con freno electromagnético. Para el motor AZM46 es de 0,33 A.

@Especificaciones Generales

Grado de Proteccion IP10

. . Humedad: 85% or less (sin condensacion)
Operating Environment

Altitud: Hasta 1000 m sobre el nivel del mar
Atmosfera: Sin gas corrosivo o polvo. El producto no se debe exponer directamente al agua, aceite u otros liquidos.

Temperatura ambiente: 0 hasta -+50°C (sin congelacién)

Condiciones de
Almacenamiento
Condiciones de transporte

Humedad: 85% or less (sin condensacion)

Altitud: Hasta 3000 m sobre el nivel del mar
Atmosfera: Sin gas corrosivo o polvo. El producto no se debe exponer directamente al agua, aceite u otros liquidos.

Temperatura ambiente: —25 hasta +70°C (sin congelacion)

Resistencia del Aislamiento

Aplicado un megéhmetro a 500 VCC en las siguientes localizaciones, la resistencia es de 100 MQ o mas.
- Entre el terminal de proteccion de tierra y el terminal de alimentacion principal.

@ Al medir la resistencia del aislamiento o rigidez dieléctrica desconecte por favor el motor y controlador.

@ No deben realizarse estos ensayos en la parte del encoder absoluto del motor.



PDimensiones Unidades: mm

Rejilla
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@ Incluye
Conector Alimentacion Principal/Regeneracion (CN4)
Conector: DFMC1,5/3-ST-3,5-LR (Phoenix Contact)

Conector Alimentacion de Control (CN1)
Conector: DFMCO,5/5-ST-2,54 (Phoenix Contact)

Conector de Sefales de E/S (CN7)
Conector: DFMCO0,5/12-ST-2,54 (Phoenix Contact)

EtherNet/IP™ es una marca de la ODVA (Opend DeviceNet Vendor Association)

Orientalmotor
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Estos productos se fabrican en instalaciones certificadas
con las normas internacionales 1ISO 9001 (para el control de
calidad) e ISO 14001 (para sistemas de gestion ambiental).

Las especificaciones pueden ser objeto de modificaciones sin previo aviso. Este catélogo ha sido publicado en febrero de 2024.

ORIENTAL MOTOR (EUROPA) GmbH

Sede Europea

Schiessstral3e 44

40549 Dusseldorf, Alemania

Tel: 0211 5206700  Fax: 0211 52067099

Sucursal en Espana

C/Calendula 93 - Ed. E - Miniparc lll
28109 El Soto de La Moraleja,
Alcobendas (Madrid), Espaha

Tel: +34 918 266 565

Centro de atencion al cliente

918 266 565

Lu-Ju: 08:30 - 16:45 CET
Viernes: 08:30 - 15:30 CET

info@orientalmotor.es

© Copyright Oriental Motor (Europa) GmbH 2024
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ORIENTAL MOTOR (UK) LTD.

Sede en Reino Unido

Unit 5, Faraday Office Park,

Rankine Road, Basingstoke,

Hampshire RG24 8AH, Reino Unido

Tel: +44 1256 347090 Fax:+44 1256 347099

ORIENTAL MOTOR SWITZERLAND AG

Sede en Suiza

Badenerstrasse 13

5200 Brugg AG, Suiza

Tel: +41 56 560 50 45 Fax: +41 56 560 50 47

Centro de atencion al cliente
(asistencia en aleman e inglés)

00800225566 22*

Lu-Ju:  08:00 - 16:30 CET
Viernes: 08:00 - 15:00 CET
*Free Call Europe

info@orientalmotor.de

ORIENTAL MOTOR ITALIA s.r.l.

Sede en ltalia

Via XXV Aprile 5

20016 Pero (M), ltalia

Tel: +39 2 93906346 Fax: +39 2 93906348

ORIENTAL MOTOR (FRANCE) SARL

Sede en Francia

56, Rue des Hautes Patures

92000 Nanterre, Francia

Tel: +33 147 86 97 50 Fax: +33 147 8245 16

WWW.ORIENTALMOTOR.EU

Impreso en Alemania.



